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TJL-70-250

8 9

TJL-70-250

제품 모델 번호

파라미터 값 단위

TJL-70-250

23

125

0.4~0.65

-5~60

kg

mm

MPa

℃

600

300

<20

<50

680*115*190

N.m

N.m

μ m

％

mm

11.5

없음

400

2000

400

L

mm

N

N.m

± 0.15

8

4000

Rp1/4

mm

cpm

N

F
O

U
K

-TJ

FR

TRL

FZ

TZL

TF

TP

TG

TE

HT

그리퍼 총 행정시리즈 번호 에어 실린더 
지름

*배급용 센서의 모델 번호 및 수량은 당사의 영업 담당자에게 연락하시기 바랍니다.

TJ 광축 또는 슬라이드
레일 적재

제품 무게

일측 오픈 및 클로징 범위/mm

사용 공기압

사용온도

작업 적재 굽힘 모멘트 My

작업 적재 굽힘 모멘트 Mz

사용 공기 먼지 입자 크기

사용 공기 습도

제품 외형 사이즈(가로세로높이)

1회 작업 순환 가스 소모량

자동 잠금 형식

최대 허용 클랭핑 거리

견딜 수 있는 수직 최대 정적 하중 Fz

작업 적재 굽힘 모멘트 Mx

반복 정밀도

최대 사용 빈도

양쪽 최대 체결력

공기 연결구 규격

윤활방식

제품 속성

슬라이드 레일 윤활 그리스

광축 슬라이드 적재식 그리퍼 시리즈 FOUK-TJ

하단 고정 구멍1

하단 고정 위치

핑거 고정 구멍

그리핑 핑거 설치 위치4

압축공기 에어 배관A

인덕턴스 근접센서 위치

2

3

B

412(닫힘)
662(열림)

열림열림
닫힘닫힘

에어 포트

로봇 말단 해결방안

WWW.FOUKGRIPPER.COM WWW.FOUKGRIPPER.COM


